Modulo 24 Vdc 16 ED NX1001

Série Nexto CT114301 Rev. J

1. Descricao do Produto

A Série Nexto é uma poderosa e completa série de Controladores Programaveis (CP) com caracteristicas exclusivas e
inovadoras. Devido a sua flexibilidade, design inteligente, recursos de diagndsticos avancados e arquitetura modular, a Série
Nexto pode ser usada para controle de sistemas em aplica¢des de médio e grande porte. Finalmente, seu tamanho compacto,
alta densidade de pontos por mddulos e capacidade de processamento superior, permitem ao Nexto também ser aplicado
em sistemas de automac@o de menor porte com requisitos de alto desempenho, como aplicagdes de manufatura e maquinas
industriais.

A Série tem uma grande variedade de UCPs, médulos de E/S e de comunicag@o com caracteristicas que atendem requisitos
de diferentes tipos de aplicagdes. As opgdes disponiveis cobrem desde sistemas de automacdo padrio, aplicagdes com alta
disponibilidade onde a redundancia € o maior requisito, aplicagdes distribuidas até sistemas de segurancga funcional.

O NX1001 € um médulo que oferece 16 entradas isoladas tipo source/sink para uso geral e utiliza apenas uma posi¢cao no
bastidor. Por fim, a Série Nexto tem algumas caracteristicas inovadoras para diagnésticos e manuten¢io como Electronic Tag
on Display, Easy Plug System e One Touch Diag.

Suas principais caracteristicas sio:

= Alta densidade, com 16 pontos de entrada em um mé-
dulo de largura simples

= Quatro grupos independentes de entradas que podem
ser utilizadas como source ou sink

» Entradas isoladas

= Visor para indicag¢do do estado das entradas e diagnds-
ticos

= Easy Plug System
= One Touch Diag

= Electronic Tag on Display

2. Dados para Compra

2.1. Itens Integrantes

A embalagem do produto contém os seguintes itens:

= Médulo NX1001
= Conector com 20 terminais e suporte para os fios

2.2. Cédigo do Produto

O seguinte cddigo deve ser usado para adquirir o produto:

Codigo Descric¢io
NX1001 Modulo 16 ED 24 Vdc

Tabela 1: Cédigo do Produto
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3. Produtos Relacionados

O seguinte produto deve ser adquirido separadamente quando necessario:

Codigo Descricio

NX9403 Conector 20 terminais com guia para cabos

Tabela 2: Produtos Relacionados

4. Caracteristicas Inovadoras

A Série Nexto traz aos usudrios diversas inovag¢des na utilizagao, supervisdo e manutencio do sistema. Estas caracteristicas
foram desenvolvidas focando um novo conceito em automacao industrial.

bornes de E/S. Estes bornes sdo facilmente removiveis com um simples movimento e sem ferramentas
especiais. Para conectar o borne novamente ao médulo, a tampa frontal auxilia o procedimento de

@ : Easy Plug System: A Série Nexto conta com um exclusivo método para conectar e desconectar
inser¢do, encaixando o borne ao médulo.

One Touch Diag: Esta ¢ uma caracteristica exclusiva dos CPs da Série Nexto. Através deste novo
= conceito, o usudrio pode checar as informacdes de diagndstico de qualquer médulo do sistema dire-
Ol U/W\‘ tamente no visor grafico da UCP, mediante apenas um pressionamento no botdo de diagnéstico do
respectivo médulo. A OTD € uma poderosa ferramenta de diagndstico que pode ser usada offline
(sem supervisor ou programador) e reduz os tempos de manutencido e comissionamento.

ETD - Electronic Tag on Display: Outra caracteristica exclusiva apresentada pela Série Nexto é o
ETD. Esta nova funcionalidade possibilita a verificacdo da tag de qualquer ponto ou médulo de E/S
usado no sistema, diretamente no visor grafico das UCPs. Juntamente com esta informacao, o usudrio
pode também verificar a descricdo. Este € um recurso extremamente ttil durante a manutengio e
resolugdo de problemas.

iF Product Design Award 2012: A Série Nexto foi vencedora do iF Product Design Award 2012
no grupo industry + skilled trades. Este prémio € reconhecido internacionalmente como um selo de
exceléncia e qualidade, considerado o Oscar do design na Europa.

\



Modulo 24 Vdc 16 ED

Série Nexto

NX1001

CT114301 Rev. J

5. Caracteristicas do Produto

S.1.

Caracteristicas Gerais
NX1001
Ocupacio do bastidor 1 posigdo
Tipo de entrada Source ou sink tipo 1
Numero de entradas 16
24 Vdc

Tensao de entrada

15 a 30 Vdc para nivel 16gico 1
0 a 5 Vdc para nivel l6gico 0

Impedéancia de entrada

4,18 k€2 - entrada 00
490 k(2 - entradas 01 a07e 10a 17

Maxima corrente de entrada

6 mA para 24 Vdc — entrada 00
5 mA para 24 Vdc — entrada 01 a07 e 10a 17

Filtro de entrada

100 ps — por hardware
2 a 255 ms — por software

Tempo de atualizacio das entradas

Modo normal 1 ms

Modo contador 1,5 ms
Indicacao do estado da entrada Sim
Interrupcio externa de hardware Sim
One Touch Diag (OTD) Sim
Electronic Tag on Display (ETD) Sim

Indicacao de status e diagnéstico

Visor, paginas web e memdria interna da UCP

Suporte a troca a quente Sim
Bitola do fio 0,5 mm? (20 AWG)
Classificacdo minima da temperatura do fio 75 °C

Material do fio

Apenas cobre

Isolacao

Grupo de entrada para outros grupos de en-
trada

Entradas para logica

Entradas para terra de protecao ®

Légica para terra de protecio ®

1000 Vac / 1 minuto

2500 Vac / 1 minuto
2500 Vac / 1 minuto
1250 Vac / 1 minuto

Consumo de corrente do bastidor 160 mA
Maxima dissipacio de poténcia 4W
Nivel IP 1P 20
Temperatura de operacao 0a60°C
Temperatura de armazenamento -25a75°C

Umidade relativa de operacio e armazena-
mento

5% a 96%, sem condensacao

Revestimento de circuitos eletronicos

Sim

Dimensoes do produto (L x A x P)

18,00 x 114,62 x 117,46 mm

Dimensoes da embalagem (L x A x P)

25,00 x 122,00 x 147,00 mm

Peso

200 g

Peso com embalagem

250 g

Tabela 3: Caracteristicas Gerais

altus
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Notas:

Tipo de Entrada: As entradas do médulo NX1001 sdo divididas em 4 grupos de entradas: 00 a 03,04 a07,10a 13 e 14
a 17. Cada grupo pode ser usado como entrada tipo source ou sink independentemente. Para usar um grupo de entradas como
source, o terminal comum respectivo precisa ser conectado aos 24 Vdc. Para usar um grupo de entradas como entradas sink, o
terminal comum respectivo precisa ser conectado ao 0 Vdc. Para mais informacdes consulte a secdo de Instalacdo.

Revestimento de circuitos eletronicos: O revestimento de circuitos eletronicos protege as partes internas do produto
contra umidade, poeira e outros elementos agressivos a circuitos eletrénicos.

Bitola do fio: Crimpar terminais para fio 0,5 mm? em cada via respeitando o comprimento conforme descrito no Manual
de Utilizagdo Série Nexto - MU214000.

5.2. Normas e Certificacoes

Normas e Certificacoes

IEC 61131-2: Industrial-process measurement and control -
Programmable controllers - Part 2: Equipment requirements
and tests
& . ) DNV Type Approval - DNV-CG-0339 (TAA000013D)
2014/30/EU (EMC)
c € 2014/35/EU (LVD)

2011/65/EU and 2015/863/EU (ROHS)

U K S.1. 2016 No. 1091 (EMC)
C n S.I. 2016 No. 1101 (Safety)

S.I. 2012 No. 3032 (ROHS)

CUS UL/cUL Listed — UL 61010-1

LISTED UL 61010-2-201 (file E473496)

TR 004/2011 (LVD)
CU TR 020/2011 (EMC)

Tabela 4: Normas e Certificagdes
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6. Instalacao

Para correta instalacdo deste produto se faz necessaria a utilizacdo de um bastidor (backplane rack) e a mesma deve ser
realizada conforme instru¢des de instalacdo mecanica e elétrica que seguem.

6.1. Identificacao do Produto

Este produto possui algumas partes que devem ser observadas antes de sua instalacdo e utilizagdo. A figura a seguir
identifica cada uma dessas partes.

Figura 1: NX1001

Trava de fixacdo.

Visor de estado e diagndstico.
Alavanca de extra¢do do conector.
Tampa frontal.

Conector de 20 terminais com suporte.

Etiqueta para identificagdo do médulo.

OOO00®e

Botdo de diagnéstico.

O produto possui em sua mecinica uma etiqueta que o identifica e na mesma estdo apresentados alguns simbolos cujo
significado esta descrito a seguir:

A Atencdo! Antes de utilizar o equipamento e realizar a instalagdo, leia a documentagao.

=== Corrente continua.

\
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6.2. Instalaciao Elétrica

A figura abaixo mostra um exemplo onde as entradas do NX1001 estdo sendo usadas como entradas tipo source ou sink.
As entradas 00 a 03 e 10 a 13 estdo sendo utilizadas como entrada tipo sink, enquanto as entradas 04 a 07 e 14 a 17 estdo sendo
utilizadas como entrada tipo source. Cada grupo de entrada estd isolado.

NX1001
\l 100(1A)
+ ~~e—I01(2A) _‘E:K
I?Vd_cl S ~e—102(3A) _i:_*:K —
S~e—03(4A) HK
C1(5A) ﬁ*‘K

_.\. 104(6A)
JEZ ¢

+ | o ~~o—I105(7A)

A E\@ | o ~~e—06(8A) j:_*:K A

- +
=\= 107(9A) }'_*;K -|__
C2(10A) i*‘K

=\= 110(11A)
+ _.\= 111(12A) j:_*;K Jt
A V] [ | B 5
| o~ 13(14A) HK
C3(15A) i’*’K
_.\. 114(16A) 'K

+ _.\' 115(17A)
E@ | o ~~e—16(18A) HK —

=\= 117(19A) j:_*: K
C4(20A) i:_*ZK

O—-—6O0r
@
&
XO0OX>»XA0 mMZ>rovxo>m

10051876C

Figura 2: Diagrama Elétrico

Notas do Diagrama:

A Utilizag3o tipica de entradas digitais tipo source, C2 € o +24 Vdc comum para o grupo de entrada 104 a 107.
A Utilizag3o tipica de entradas digitais tipo sink, C3 € o 0 Vdc comum para o grupo de entrada 10 a I13.
A O médulo € aterrado ao bastidor da Série Nexto.

A A fonte de alimentacdo do mddulo € derivada pela conexdo com o bastidor, ndo requer conexdes externas.

@ Terminal terra de protecao.
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6.3. Pinagem do Conector

A tabela a seguir mostra as descri¢des de cada terminal do conector:

6.4. Montagem Mecanica e Elétrica

Niimero do Terminal Descricao
1 Entrada 00
2 Entrada 01
3 Entrada 02
4 Entrada 03
S Comum para Entrada 00 a 03
6 Entrada 04
7 Entrada 05
8 Entrada 06
9 Entrada 07
10 Comum para Entrada 04 a 07
11 Entrada 10
12 Entrada 11
13 Entrada 12
14 Entrada 13
15 Comum para Entrada 10 a 13
16 Entrada 14
17 Entrada 15
18 Entrada 16
19 Entrada 17
20 Comum para Entrada 14 a 17

Tabela 5: Pinagem do Conector

A montagem mecanica e elétrica e a inser¢do ou remog¢do do conector para um moédulo de largura simples de entrada/saida
estdo descritas no Manual de Usudrio da Série Nexto — MU214000.

Produtos com selo de garantia violado ndo serdo cobertos pela garantia.

Dispositivo sensivel a eletricidade estética. Sempre toque em um objeto metalico

aterrado antes de manusea-lo.

Série Nexto pode operar com tensdes de até 250 Vac. Cuidados especiais devem
ser tomados durante a instalacdio, que sé deve ser feita por técnicos habilitados.
Nao tocar na ligag@o da fiacdo de campo quando em operagdo.

\
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6.5. Compatibilidade com Outros Produtos

A tabela a seguir traz informacdes referentes a compatibilidade entre 0 médulo NX1001 e a ferramenta de programagao
MasterTool IEC XE da Série Nexto.

NX1001 Versao de Software Compativel

Versao Revisao Funcionalidade MasterTool IEC XE UCPs Nexto

1.0.0.0 AA Modo 0 1.22 ou superior .
- 1.0.0.9 ou superior

) . Modo 1,2, 3,4 1.29 ou superior
1.1.0.1 ou superior AB ou superior

Evento Externo de . .

1.31 ou superior 1.2.2.1 ou superior
Hardware

Notas:

Tabela 6: Compatibilidade com Outros Produtos

Modo 1, 2, 3, 4: As funcionalidades de captura de pulso, contadores e medi¢do de periodo, estdo disponiveis apenas a

partir das versdes de software e revisdo de produto indicadas na tabela.

Evento externo de hardware: A funcionalidade de evento externo de hardware estd disponivel apenas a partir das ver-
sdes indicadas na tabela. Para que uma entrada seja utilizada na deteccdo de eventos ela deve ser uma entrada padrdo, nédo
tendo contadores ou outras funcionalidades atreladas a ela. Mais informacdes sobre Evento Externo de Hardware podem ser

encontradas no Manual de Utilizagdo UCPs Série Nexto — MU214100.

Revisao de produto: Se o software for atualizado em campo, a revisdo de produto indicada na etiqueta deixara de corres-
ponder a revisdo real do produto.
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6.6. Dimensoes Fisicas

Dimensdes em mm.

(i

A TA TA U JA\ VA }

114.62

140.21

18.00 {

09091456C

.‘

117.46 !

Figura 3: Dimensdes Fisicas
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7. Configuracao

Este médulo foi desenvolvido para ser utilizado com os produtos da Série Nexto. Todos os produtos da Série Nexto sdo
configurados com o MasterTool IEC XE. Todos os dados de configuracdo de um determinado médulo podem ser acessados
através de um duplo clique no Editor Gréfico.

7.1. Dados do Processo

Dados de processo, quando disponiveis, sdo varidveis usadas para acessar e controlar o médulo. A lista a seguir descreve
todas as varidveis entregues pelo NX1001.

Os dados de processo do médulo, quando este estiver inserido em uma rede PROFIBUS, podem ser acessados através de
varidveis. O médulo NX1001 possui dois bytes para acesso aos dados de entrada. O HSC do médulo NX1001 esté descrito na
tabela abaixo que apresenta a estrutura de organizag@o das varidveis na memoria da UCP.

Além destes dados, o NX1001 também fornece um conjunto de varidveis que contém informacdes relacionadas aos diag-

nésticos que estdo descritas neste documento.

Variavel Tamanho Dado do Processo Descricao Tipo Atualizacao
Estrutura de
High Speed Counter comandos do . . .
%QB(n) BYTE Input 00 Command contador da entrada Saida (Escrita) Selecionavel
00
. Comando de preset
%QB(n+1) DWORD High Speed Counter de valor do contador Saida (Escrita) Selecionavel
Input 00 Preset Value
da entrada 00
Estrutura de
High Speed Counter comandos do . . .
%QB(n+5) BYTE Tnput 01 Command contador da entrada Saida (Escrita) Selecionavel
01
. Comando de preset
%QB(n+6) DWORD High Speed Counter de valor do contador Saida (Escrita) Seleciondvel
Input O1 Preset Value
da entrada 01
Comando de reset
Pulse-Catch Reset — para reconhecer a ) . L
%QB(n+10) BYTE Byte 0 captura do pulso das Saida (Escrita) Selecionavel
entradas 00 a 07
.. Valor da entrada do .
%IB(n) BYTE Digital Inputs Byte-0 canal 00 a 07 Entrada (Leitura) Sempre
. . Valor da entrada do .
%IB(n+1) BYTE Digital Inputs Byte-1 canal 10 17 Entrada (Leitura) Sempre
. Status dos comandos
BIB(n+2) BYTE High Speed Counter do contador da Entrada (Leitura) Seleciondvel
Input 00 Status
entrada 00
High Speed Counter
%I1B(n+3) DWORD Input 00 Current Valor do contador da Entrada (Leitura) Selecionavel
entrada 00
Value
. Status dos comandos
%I1B(n+7) BYTE High Speed Counter do contador da Entrada (Leitura) Selecionavel
Input 01 Status
entrada 01
High Speed Counter
%IB(n+8) | DWORD Tnput 01 Current | vAlordocontadorda | p 40 (L eitura) Seleciondvel
entrada 01
Value
10
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Variavel Tamanho Dado do Processo Descricao Tipo Atualizacao
Valor da medigado de
%I1B(n+12) DWORD Input 02 Period periodo da entrada Entrada (Leitura) Seleciondvel
02

Tabela 7: Dados do Processo

Nota:

Atualizacao: O campo Atualizagdo indica se o respectivo dado de processo ¢ atualizado pela UCP e NX1001. Quando
definido como Sempre, significa que o dado de processo é sempre atualizado. Quando definido como Seleciondvel, significa
que o usudrio pode selecionar se os dados do processo sio trocados entre a UCP e NX1001 através do bastidor. Para melhorar
o desempenho da UCP, é recomenddvel atualizar apenas os dados do processo que serdo utilizados na aplicacdo.

7.2. Parametros do Modulo

Nome Descricao Opcoes Valor Padrao
Modo 0
5 Modo 1
Modo de Operagéo Define o mod(? Qe conﬁgu@gao das Modo 2 Modo 0
caracteristicas especiais
Modo 3
Modo 4
Mascara de Habilitagdo do Habilita ou desabilita o filtro de entrada, False
. False
Filtro de Entrada por canal True
Tempo do Filtro de Entrada Define a constante de tempo do filtro da 2 -955 7
entrada (ms)
Miscara de Habilitagdo de Habilita ou desabilita captura de pulso False False
Captura de Pulso True
Tempo de Alargamento da Configura o tempo de alargamento da
0-255 50
Captura de Pulso captura de pulso (ms)
Mascara de Habilita¢do da Habilita ou desabilita medicao de periodo False False
Medicdo de Periodo (disponivel apenas para entrada 02) True
. EI}de.rego ImCIE}I de Define o endereco inicial dos diagnésticos
Diagnésticos do Médulo em . - -
%Q do médulo
(%

Tabela 8: Parametros do Modulo

Notas:
Modo de Operacao: Para maiores informacdes, ver secdo Modos de Operacao.

Mascara de Habilitacao do Filtro de Entrada: O campo pode ser selecionado pelo usudrio para habilitar o recurso de
filtro em um canal especifico. Se o filtro de entrada for habilitado em um canal, o médulo iré rejeitar pulsos com largura de
tempo menor do que o tempo configurado no pardmetro Tempo do Filtro de Entrada.

Tempo do Filtro de Entrada: O campo determina o tempo para aplicar o filtro e este pardmetro pode ser ajustado de 2
a 255 ms. Caso seja habilitado algum modo de operacdo diferente do Modo 0, este pardmetro serd desconsiderado para as
entradas relacionadas ao modo de operacéo selecionado, as demais entradas devem possuir o mesmo comportamento do Modo

0.

Tempo de Alargamento da Captura de Pulso: Este campo determina o tempo que o pulso detectado pelo médulo de
entrada permanecera ativo, desta forma sugere-se que o valor configurado neste campo seja sempre superior ao tempo de ciclo
da aplicacdo. A faixa de configuracio deste parametro € de 0 a 255 ms.

1 altus
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7.2.1. Modos de Operacao

O moédulo NX1001 possui cinco modos de operagdo, onde cada modo possui algumas caracteristicas de funcionamento em
comum e também caracteristicas especificas. A tabela a seguir define as caracteristicas disponiveis em cada modo de operagao:

Modo de Operacao Descricao
Modo 0 Entrada 00 a 07 e 10 a 17: Entrada digital padrao
Entrada 00 a 07: Captura de pulso
Modo 1 Entrada 00 a07 e 10 a 17: Entrada digital padrdo (somente nas entradas

ndo habilitadas como captura de pulso)

Entrada 00: Contador 1, sentido de contagem definido por software
Entrada O1: Entrada digital padrao

Modo 2 Entrada 02: Medi¢do de Periodo

Entrada 03 a 07 e 10 a 17: Entrada digital padrdo

Entrada 00: Contador 1, sentido de contagem definido pela Entrada 01
Entrada 01: Controle do sentido de contagem do Contador 1

Modo 3 Entrada 02: Medi¢do de Periodo

Entrada 03 a 07 e 10 a 17: Entrada digital padrdo

Entrada 00: Contador 1, sentido de contagem definido por software
Entrada 01: Contador 2, sentido de contagem definido por software
Modo 4 Entrada 02: Medi¢do de Periodo

Entrada 03 a 07 e 10 a 17: Entrada digital padrdo

Tabela 9: Modos de Operacao

7.2.2. Modo 1: Captura de Pulso

A funcionalidade de captura de pulso podera ser configurada quando selecionado o modo de operacdo 1, como pode ser
visto na tabela acima. Esta caracteristica € utilizada para detectar pulsos rdpidos, que podem nio ser identificados durante uma
varredura padrdo da aplicag¢do, e aumenta-los para que tal varredura possa os detectar.

A captura de pulso pode ser habilitada individualmente para cada entrada digital, através do pardmetro Mascara de Habili-
tacdo de Captura de Pulso. As entradas que ndo forem utilizadas como captura de pulso poderao ser utilizadas como entrada
digital padrdo.

O comportamento da captura de pulso estd associado a identificagdo de pulsos com largura igual ou superior a 1 ms,
gerados pelo sinal de campo, na respectiva entrada habilitada, quando este pulso € identificado o médulo indica através das
varidveis Digital Inputs Byte-0 ligando o bit respectivo a entrada que estd com esta caracteristica habilitada. Este bit ird
permanecer ligado durante o tempo configurado no pardmetro Tempo de Alargamento da Captura de Pulso. Recomenda-se
que seja configurado neste parametro um tempo maior do que o tempo do Intervalo da Main Task, caso contrario, a varredura
padrdo poderd ndo detectar este pulso.

O comando Pulse-Catch Reset € prioritdrio em relag@o ao sinal de campo, ou seja, quando este comando estiver ativo para
uma respectiva entrada os pulsos gerados pelo sinal de campo sdo ignorados.

Para melhor exemplificar o comportamento descrito acima, as figuras abaixo informam o estado do sinal de campo, do
comando Pulse-Catch Reset e do resultado desta funcionalidade nas varidveis Digital Inputs Byte-0.

12
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Sinal na Entrada 00 — I — —|

Pulse Catch Reset Bit 0

Digital Inputs Byte-0 (bit 0)

O] @ ® @

12120501A [

Figura 4: Captura de Pulso

Notas :

1. Pulso gerado pelo sinal de campo superior a 1 ms na entrada 00 mas com o comando Pulse-Catch Reset bit 0 ligado,
neste caso o usudrio ndo ird identificar qualquer alteracio na varidvel Digital Inputs Byte-0 bit 0.

2. Pulso gerado pelo sinal de campo superior a 1 ms na entrada 00 com o comando Pulse-Catch Reset bit 0 desligado;

neste caso o médulo liga o bit 0 da varidvel Digital Inputs Byte-0, mantendo-o ligado até que o comando de reset seja

acionado. Neste caso o intervalo de varredura da aplicagdo identificou o pulso que foi capturado por esta caracteristica.

Apresenta o sinal de reset desligando o bit 0 da varidvel Digital Inputs Byte-0.

4. Este caso apresenta um pulso igual a 1 ms no sinal de campo e que € identificado pelo médulo. Neste caso o bit O da
varidvel Digital Inputs Byte-0 permanece ligado até que o comando de reset desligue-o.

(O8]

Sinal na Entrada 00 ——

Pulse Catch Reset Bit 0

Digital Inputs Byte-0 (bit 0) | @ . ©)

12120502A

Figura 5: Captura de Pulso

Nota:

1 e 2: Caso o sinal de campo nédo gere pulsos e permaneca sempre ligado, o sinal da varidvel Digital Inputs Byte-0 sera
ligado sempre que houver uma transi¢ao do comando de reset. Nesta situagc@o o sinal da varidvel Digital Inpus Byte-0 somente
podera estar ligado quando o comando Pulse-Catch Reset estiver desligado.

7.2.3. Modo 2: Contador

O contador presente no modo de operacdo 2 é capaz de registrar a contagem da Entrada 00 e definir o sentido de contagem
através de funcdes de contagem crescente e decrescente por comando de software, disponivel no bit 0 do High Speed Counter
Input 00 Command, chamado de Direction. O valor da contagem pode ser lido através da varidvel High Speed Counter Input
00 Current Value que pode assumir os valores definidos na faixa de contagem apresentada na tabela de caracteristicas do modo
2.

Para executar uma parada na contagem, utiliza-se o comando Stop Counter disponivel na varidvel de comando. Demais
comandos como Preset, Reset e Hold Counter também podem ser executados. O estado 16gico de ativacdo de qualquer comando
€ nivel 16gico 1, e estes serdo aceitos apenas se o contador estiver em modo execucio ou parado (STOP).

Caso os comandos de Reset e Preset sejam enviados simultaneamente ao mddulo, o comando de Reset € realizado. O
mesmo € valido para os comandos de Stop e Hold, mas nesse caso o comando de Stop é realizado.

O status Direction, em Run e em Stop, contém o sentido da contagem. Porém, em Hold, ele contém a udltima configuracao
valida.

Os status Reset e Preset indicam quando o respectivo comando foi realizado com sucesso. Eles sdo automaticamente
zerados ao zerar o respectivo bit de comando.
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Quando ocorrer o estouro do contador, ou seja, quando o valor da contagem atingir seu valor maximo, a contagem ird
automaticamente para o valor minimo.

Contador Modo 2
Entrada de contagem Entrada 00
Faixa de contagem -2.147.483.648 a +2.147.483.647
Controle do sentido de contagem Por software
Frequéncia maxima entrada de contagem (fc) 20 kHz
Tempo minimo de configuracao do sentido de 10 ms
contagem
Tempo de atualizacao 2 ms
Borda de deteccao da entrada de contagem Descida, ativo em nivel 16gico 0

Tabela 10: Contador Modo 2

Recomenda-se a utilizagdo de um duty cycle de 50% para as entradas do contador.

Dado do Processo Bit Comando Descricao

Define a dire¢ao da contagem:

FALSE - contagem crescente

TRUE - contagem decrescente

Executa a parada do contador

FALSE - contador em execucao

TRUE - para a contagem

Congela valor da contagem

2 Hold Counter FALSE - contador em execucio

TRUE - congela valor na varidvel HSC In-
put 00 Current Value, mas continua a con-

0 Direction

1 Stop Counter

High Speed Counter
Input 00 Command

tagem
Reset Counter TRUE - retorna a contagem para zero
4 Preset Counter TRUE - carrega o contador com o valor
de HSC Input 00 Preset Value
5.7 Reserved Reservado
High Speed Counter p
Input 00 Preset Value DINT Contém o valor a ser carregado no contador
0 Direction Indica direcdo da contagem
1 Stop Counter Indica se o contador esta parado
High Speed Counter 2 Hold Counter Indica se o valor de contador foi conge-
Input 00 Status lado
Reset Counter Indica que a contagem retornou para zero
4 Preset Counter Indica que o valor de HSC Input 00 Preset
Value foi carregado no contador.
5.7 Reserved Reservado
High Speed 'Counter DINT Contém o valor da contagem

Input 00 Current Value

Tabela 11: Dados do Processo do Contador Modo 2
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7.2.4. Modo 3: Contador

O modo de contagem disponivel no modo de operagdo 3 possui a mesma funcionalidade do modo 2 com algumas particu-
laridades, onde o sentido da contagem nio ¢é realizado por software mas sim através do estado 16gico da entrada 01, o sentido
crescente € definido pelo estado 16gico 0 e o sentido decrescente pelo estado 16gico 1. Os demais comandos possuem a mesma
forma de funcionamento do modo 2. A tabela abaixo apresenta os limites e caracteristicas gerais deste modo.

Contador Modo 3
Entrada de contagem Entrada 00
Entrada de controle Entrada 01
Faixa de contagem -2.147.483.648 a +2.147.483.647
Frequéncia maxima entrada de contagem (fc) 20 kHz
Frequéncia maxima entrada de controle 2 kHz
Tempo minimo de configuracio da entrada de
controle 100 ps
Tempo de atualizacao 2 ms
Borda de deteccio da entrada de contagem Descida, ativo em nivel 16gico 0
Borda de deteccio da entrada de controle Subida — sentido de contagem decrescente
Descida — sentido de contagem crescente

Tabela 12: Contador Modo 3

O gréfico abaixo apresenta o comportamento do contador na Entrada 00 em relagdo a Entrada 01 que tem a fungdo de
definir o sentido de contagem.

Entrada 00

Entrada 01

td td

fc

12120503A

Figura 6: Contador

Notas:
fc: Define a frequéncia maxima do sinal de contagem.
td: Define o tempo minimo de configuragdo para identificagdo do sinal de contagem, sendo que o valor minimo € 100 yus.

7.2.5. Modo 4: Contador

O modo de contagem disponivel no modo de operacdo 4 possui dois contadores, os quais sdo denominados como entrada
de contagem rapida, contador da Entrada 00, e entrada de contagem, contador da Entrada 01. Os comandos de ambos possuem
a mesma forma de funcionamento do modo 2, cujo sentido de contagem é determinado por software. A tabela abaixo apresenta
os limites e caracteristicas gerais deste modo.
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Contador Modo 4
Entrada de contagem rapida Entrada 00
Entrada de contagem Entrada 01
Faixa de contagem -2.147.483.648 a +2.147.483.647
f)‘ir(tle;luencm maxima entrada de contagem ra- 20 kHz
Frequéncia maxima entrada de contagem 2 kHz
Tempo minimo de configuracao do sentido de 10 ms
contagem
Tempo de atualizacio 2 ms

Borda de deteccao da entrada de contagem ra-
pida
Borda de deteccio da entrada de contagem Descida, ativo em nivel 16gico 0

Descida, ativo em nivel 16gico 0

Tabela 13: Contador Modo 4

Nota:
Tempo de atualizacio: E o tempo necessario para atualizar uma nova medicao.

7.2.6. Medicao de Periodo nos Modos 2, 3 e 4

O modo de medicdo de periodo estd disponivel nos modos de operacdo 2, 3 e 4, na entrada 02. As informacdes gerais e
limites estdo apresentados na tabela abaixo.

Medicao de Periodo
Entrada de medicao Entrada 02
Periodo minimo / Frequéncia maxima 200 ps /5 kHz
Periodo maximo / Frequéncia minima 1s/1Hz
Resolucio 1 us
Precisao < 2% do valor medido
Pulsos para medicao 4 pulsos
Tempo de atualizacao 2 ms
Borda de deteccao Descida, ativo em nivel 16gico 0

Tabela 14: Medi¢do de Periodo

Notas:
Pulsos para medicio: Para medi¢do de periodo sdo necessdrios apenas quatro pulsos na borda de subida do sinal.

Tempo de atualizacio: E o tempo necessario para atualizar uma nova medicao.

Caso ndo exista sinal na entrada 02, Input 02 Period mostrard o dltimo valor valido por 2
s e apds mostrard o valor zero, caso venha a ocorrer um sinal com frequéncia fora da faixa
especificada acima, o valor mostrado em Input 02 Period serd zero.
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8. Utilizacao

8.1. Leitura de Entrada de Uso Geral

O NX1001 possui duas varidveis para acessar suas entradas (Digital Inputs Byte-0 e Digital Inputs Byte-1). Cada varidvel
possui 8 bits onde cada bit representa o estado fisico de cada canal de entrada. A relagdo entre cada bit e sua respectiva entrada
pode ser encontrada na aba Bus: Mapeamento de E/S.

9. Manutencao

A Altus recomenda que todas as conexdes dos médulos sejam verificadas e que poeira ou qualquer tipo de sujeira no
exterior do médulo seja removida a cada 6 meses.

Este médulo oferece cinco importantes funcionalidades para auxiliar o usudrio durante a manutencdo: Electronic Tag on
Display, One Touch Diag, Indicadores de Status e Diagndsticos, Padgina Web com Lista Completa de Status e Diagndsticos, e
Diagnésticos através de Variaveis.

9.1. Electronic Tag on Display e One Touch Diag

Electronic Tag on Display e One Touch Diag so caracteristicas importantes que ddo ao usudrio a op¢do de verificar a tag,
descri¢do e diagnésticos relacionados a um médulo diretamente no visor grafico da UCP.

Electronic Tag on Display e One Touch Diag sdo funcionalidades de fécil utilizagdo. Para verificar a tag e diagndstico de
um moédulo basta um pressionamento curto (menor que 1 s) no botdo de diagndstico. Depois de um pressionamento, a UCP
ird mostrar a tag e os diagnésticos do médulo. Para acessar a respectiva descri¢do basta um pressionamento longo (maior que
1 s) no botdo de diagndstico do respectivo médulo.

Mais informagdes sobre Electronic Tag on Display e One Touch Diag podem ser encontradas no manual especifico de cada
modelo de UCP (listadas no manual da Série Nexto - MU214000).

9.2. Indicadores de Status e Diagnosticos

Todos os médulos de E/S da Série Nexto possuem um visor com os seguintes simbolos: D, E, [, [l e caracteres numéricos.
Os estados dos simbolos D, E, 0 e [ sdo comuns para todos os médulos da Série Nexto. Estes estados podem ser consultados
na tabela abaixo.

9.2.1. Estado dos Simbolos D e E

D E Descricao Causa Solucao Prioridade

Verificar:
- Médulo desconec- | _ ge o mgdulo estd comple-

tado; . tamente conectado ao basti-
- Falta de alimenta- | gor,

¢do externa;

Moddulo desligado ou

Desligado Desligado falha no visor

- Se o bastidor esta alimen-
- Falha de hardware. | {540 por uma fonte externa;
- Se o médulo possui ali-
mentacao externa.

. . 9 (Mais
Ligado Desligado Uso normal - - ( :
baixa)
Piscando . . . . Existe no minimo Yerlﬁcgr qual €0 .d1agnos-
Ix Desligado Diagnésticos ativos um diagnéstico ativo [ tico ativo. Mais informa- 8
relacionado ao mé-| ¢0es podem ser encontradas
dulo. na se¢do Diagndsticos atra-

vés de Variaveis.
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D E Descricao Causa Solucio Prioridade
Verificar:
Piscando . Sem atualizacdo de - UC.P em modo| Se a UCP estd em opera-
2x Desligado dados de E/S STOP: ¢ao; !
- Cabega/Remota| _ ge o Mestre da rede de
em estado  nAo| campo estd em operagdo;
ATIVO. - A integridade da rede en-
tre o Cliente MODBUS ¢ a
Cabeca/Remota.
PlS(;l(I’ldO Desligado Reservado - - 6
Falha em algum| Verificar a informacdo de
Piscando . - componente de| diagnéstico do moédulo. Se
4x Desligado Erro ndo fatal hardsvare ou de forguma falha de hardware, >
software, que ndo| providencie a substitui¢do
tem impacto na fun-| da peca. Se for de software,
cionalidade bdsica| entre em contato com o Su-
do produto. porte Técnico.
) Verificar:
Perda de comunica- | _ ge o mgdulo estd comple-
Deslieado Piscando Perda de mestre de §ao en/tre: | tamente conectado ao basti- 4
& 2X barramento -OmoéduloeaUCP; | gor;
- O médulo e a Ca-| _ Se a UCP estd em modo
beca/Remota; RUN;
- A Cabeca/Remota| _ §e o Mestre da rede de
e 0 Mestre da rede| campo estd em operacio;
de campo. - A integridade da rede en-
tre o Mestre Profibus e a
Cabeca/Remota.
. Piscando Moédulo sem i O m6dulo nao estd 5dul
Desligado - calibracio calibrado: o mpdu o deve retornar ao 3
¢ - Houve um erro| fabricante.
com o valor de cali-
bragao.
Verificar:
. - Se a parametrizagdo do
Desligado Plsclando Falta ou erro fle ) m(’)dul.o ndo estd| medulo fsté correta;g 2
* parametrizagao parametrizado. - A integridade da rede en-
tre o Mestre Profibus e a
Cabeca/Remota;
- A integridade da rede en-
tre PROFINET Controller e
a Cabeca/Remota.
Desligado Piscando Erro fatal de Falha de hardware. O médulo deve retornar ao [ | (Mais alta)
4x hardware fabricante.
Tabela 15: Estado dos Simbolos D e E
Notas:

Mestre da rede de campo: Existem diferentes solu¢des de redes de campo, utilizando diferentes nomenclaturas para se
referir ao Mestre da rede. Exemplos: Mestre Profibus, Cliente MODBUS, PROFINET Controller, etc.

Médulo sem calibrac@o: Vilido apenas para mddulos que possuem calibraggo, tipicamente médulos analégicos. Mddulos
que ndo possuem calibra¢do nunca apresentardo tal indicag@o através dos simbolos D e E.
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9.2.2. 0,1 e Caracteres Numéricos

O significado dos caracteres numéricos pode ser diferente para médulos especificos. Para o médulo de entradas digitais,
os caracteres numéricos representam também o estado fisico das entradas, caso algum caractere estiver ligado significa que a
entrada correspondente estard ativa, portanto, se este estiver desligado, a entrada estard desligada. A relacdo entre os caracteres
numéricos e a entrada pode ser encontrada na figura a seguir.

Os segmentos 0 e [ sdo utilizados para agrupar os caracteres numéricos utilizados para as 16 entradas. Os caracteres que
estdo colocados ao lado direito do caractere @grepresentam as entradas de 00 a 07, onde o caractere O representa a entrada 00 e
o caractere 7 representa a entrada 07. Da mesma forma, os caracteres que estdo colocados a direita do caractere [1l representam
as entradas de 10 a 17, onde o caractere O representa a entrada 10 e o caractere 7 representa a entrada 17. A figura abaixo
apresenta a relacdo entre os caracteres numéricos e as respectivas entradas.

Entradas / Inputs / Entradas

012 3 00010203
6 7904050607

3 10111213

2
67 14151617

Figura 7: Visor

12061401B

9.3. Paginas Web com Lista Completa de Status e Diagnosticos

Outra forma de acessar as informagdes de diagnéstico na Série Nexto € via paginas web. As UCPs da Série Nexto possuem
um servidor de paginas web embarcado que disponibilizam todas as informagdes de status e diagnésticos. Tais paginas podem
ser acessadas através de um navegador web.

Mais informagdes sobre paginas web com lista completa de status e diagnésticos podem ser encontradas no manual espe-
cifico de cada modelo de UCP (listadas no Manual de Utiliza¢do Série Nexto - MU214000).

9.4. Diagnoésticos através de Variaveis

Todos os diagnésticos deste médulo podem ser acessados através de varidveis que podem ser manipuladas pela aplicagao
de usudrio ou até mesmo encaminhadas para um supervisorio utilizando um canal de comunicacdo. Existem duas diferentes
maneiras de acessar diagndsticos na aplicacao de usudrio: uso da diretiva AT em varidveis simbdlicas ou enderecamento de
memoria. A Altus recomenda o uso de varidveis simbdélicas para acesso de diagndstico. A tabela abaixo mostra todos os
diagnésticos disponiveis para este médulo e seus respectivos enderecos de memoria, descrigdo, varidvel simbdlica e texto que
serd mostrado no visor grafico da UCP e na web.
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9.4.1. Diagnoésticos Gerais

iy . Mensagem de Variavel Simbdlica .~ Codigo de
Variavel Direta Di st DG NX1001(G. L Descricao Mensagem
iagndstico = .tGeneral. PROFIBUS
Variavel Bit
% QB(n) 0.7 Reservado
MODULO TRUE - O médulo possui
A TI o .
0 C/DIAGNOSTICO bActiveDiagnostics gﬁig%smgs aflgols — -
SEM DIAG vt — L MOGUIO 130 Pos-
sui diagndsticos ativos
MODULO C/ ERRO
1 FATAL bFatalError TRUE - Erro fatal 25
- FALSE - Sem erro fatal
CONFIG. TRUE - Erro de parametri-
2 INCOMPATIVEL bConfigMismatch zacdo 26
- FALSE — Parametrizacdo ok
ERRO TRUE - Cao-de-guarda de-
%QB(n+1) ; | CAO-DE-GUARDA EWatchdosError tectado .
i £ FALSE - Sem cdo-de-
guarda detectado
ERRO TECLA OTD gllzgli S:iclj)alha no botio de
4 _ bOTDSwitchError FALSE — Sem falha 1o bo- 28
tao de diagndstico
5.7 Reservado
Tabela 16: Diagndsticos Gerais
Notas:

Variavel de Representacio Direta: "n"¢ o endereco definido no campo Endereco Inicial de Diagndsticos do Mddulo em
9%Q na tela de configuracdo do médulo NX1001 — Aba Pardmetros do Médulo no MasterTool IEC XE.

Variavel Simbdélica: Algumas varidveis simbdlicas servem para acessar os diagndsticos. Esses diagndsticos estdo arma-
zenados nas varidveis de representagdo direta, entdo € utilizada a diretiva AT para mapear as varidveis simbdlicas nas varidveis
de representacdo direta. A diretiva AT € uma palavra reservada no MasterTool IEC XE, que utiliza essa diretiva para declarar
os diagndsticos automaticamente nas varidveis simbdlicas. Todos os diagndsticos mapeados automaticamente em varidveis
simbdlicas podem ser encontrados no objeto de Diagnésticos.

9.5. Troca a Quente

Este produto suporta troca a quente. Para maiores informag()es sobre como executar corretamente uma troca a quente,

consulte o Manual da Série Nexto — MU214000.
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10. Manuais

Para mais detalhes técnicos, configuracao, instalacdo e programacao, a tabela a seguir deve ser consultada.

Esta tabela é apenas um guia de alguns documentos relevantes que podem ser tteis durante o uso, manutengdo e progra-

macao deste produto.

Codigo Descricao Idioma
CE114000 Nexto Series — Technical Characteristics Inglés
CT114000 Série Nexto — Caracteristicas Técnicas Portugués
CS114000 Serie Nexto — Caracteristicas Técnicas Espanhol
MU214600 Nexto Series User Manual Inglés
MU214000 Manual de Utilizagao Série Nexto Portugués
MU299609 MasterTool IEC XE User Manual Inglés
MU299048 Manual de Utilizagdo MasterTool IEC XE Portugués
MP399609 MasterTool IEC XE Programming Manual Inglés
MP399048 Manual de Programacao MasterTool IEC XE Portugués
MU214608 Nexto PROFIBUS-DP Head Utilization Manual Inglés
MU214108 Manual de Utilizagdo da Cabeca PROFIBUS-DP Nexto Portugués

Tabela 17: Documentos Relacionados
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